Instrucions de utilizacion do algoritmo
de preprocesado

INSTALAR CODIGO

Prerrequisitos:

- Ter instalado gvSIG 1.11; sdbese que NON funciona con gvSIG 1.12
Proceso:

Da carpeta “codigo”, copiar o ficheiro "src\dist\sextante planning-0.1.jar" na carpeta de
extensions de SEXTANTE de gvSIG. Normalmente nun ordenador con Windows XP
esta carpeta estara localizada en:

"C:\Archivos de programa\gvSIG 111\bin\gvSIG\extensiones\es.unex.sextante\".

A proxima vez que se inicie gvSIG apareceran dous novos grupos de algoritmos no
menu de SEXTANTE cos nomes "Planificacion: Delimitacion de nacleos rurales” e
"Planificacion: Ordenacion municipal".

PREPROCESADO:

Esta etapa encargase de preparar a informacion que posteriormente empregara o
algoritmo delimitacién de nucleos rurais e de envolvente paisaxistica.

Seleccidnamos Nicleos rurales: algoritmo de preprocesado

Fig. 1: Captura de como se mostra o algoritmo, unha vez instalado, en sextante.
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Fonte: Elaboracién propia.

Existen campos:

o Obrigatorios:
= Shape da capa de edificacions.

= Shape da capa de parcelas.
o Opcionais:

= Shape da capa de usos.

= Shape da capa de orientacion.

= Shape da capa de pendente.

= Shape da capa de vias (lifias).

=  Shape da capa de vias (poligonos).

= Shape da capa de rede de saneamento.

= Shape da capa de rede de abastecemento.

= Shape da capa de elementos de iluminacidn.

= Shape da capa de parques, xardins e areas naturais.
o Seleccionables:

= Condicionante espacial

= Intensidade estrutural de edificado

= Estrutura formal do NR

= Superficie minima edificable no NRHT.

= Superficie minima edificable no NRC.

= Distancias incluidas na DMC (Distancia minima caracteristica).

= Edificacions para os buffers e a DMC no NRHT

= Edificacions para os buffers e a DMC no NRC

= Area minima de edificacién en parcela



= Unha parcela unha edificacion?

= Superficie minima de parcela edificada

o Parametros de saida (todos son obrigatorios):

= Arquivo cos datos del preprocesado.
= (Carpeta onde gardar solucions.

» Delimitacion preprocesado.

CAMPOS OBRIGATORIOS E OPCIONAIS:

Como xa se apuntaba no apartado anterior, para o funcionamento do algoritmo ¢
imprescindible contar cos shapefile de “edificaciones” e “parcelario”, ¢ ser campos

obrigatorios, as caracteristicas coas que tefien que contar estes shapefiles expofiense no

apartado de modelo de datos.

Este modelo de datos tamén establece as caracteristicas que conteran os shapefiles
opcionais que se poden engadir 6 algoritmo:

Fig. 2: Captura dos requirimentos de entrada de datos no algoritmo

Niicleos rurales: Algoritmo de preprocesado
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Niicleos rurales: Algoritmo de preprocesado

Opciones -
Condicionante espacial |NR de inkerior v |
Intensidad estructural de edificada |Media intensidad w |
Estructura Formal del MR |NR en Farma de circula v |
Sup. min. edificable NRHT |300.0 |
sup. min. edificabls NRC [z00.0 |
Distancias incluidas para DMC |25°."'o ‘V|
Edific. para buffers v la DMC en NRHT |'u'iviendas tradicionales V]

Edific. para buffers v la DMC en NRC |EdiFicacinnes para consolidacian A |

Area minima de edfficacion en parcela |?D.IZI | —
ilna parcela una edificacién?

Superficie minima de parcela edificada |?D.D |
Archivo con los datos preprocesados |1d Setkingstiyadmin_tmphiniEscritariol i solucionessiiiprobaSiiiipp |[:]
Carpeta donde guardar soluciones |:nts and Setkingst it admin_tmph i Escritoriotlisolucionessiiy i probas |[Z]
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Fonte: Elaboracién propia.

Fig. 3: Captura da pantalla de axuda.
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Nucleos rurales: Algoritmo de preprocesado
Descripcion
Parimetros

- Edificaciones|Capa vectorial - Cualquier tipo]:

‘@ Parcelario[ Capa vectorial - Cualquier tipo]:

@ Usos del suelo[Capa vectorial - Cualquier tipo]:

@ Orientacion|Capa vectorial - Cualquier tipo]:

-# Pendiente| Capa vectorial - Cualquier tipo]:

@ Vias (lineas)[Capa vectorial - Linea]:

& Vias (poligonos)| Capa vectorial - Poligono]:

@ Red de saneamients[Capa vectorial - Cualquier tipo]:

‘# Red de abastecimiento|Capa vectorial - Cualquier tipo]:

‘# Elementos de iluminacién[Capa vectorial - Cualquier tipo]:

-« Parques, jandines y dreas naturales| Capa vectorial - Cualquier
tipo]:

@ Orientacion|Capa vectorial - Cualquier tipo]:

-# Pendiente| Capa vectorial - Cualquier tipo]:

@ Vias (lineas)[Capa vectorial - Linea]:

& Vias (poligonos)[Capa vectorial - Poligono]:

@ Red de saneamients[Capa vectorial - Cualquier tipo]:

‘# Red de abastecimiento|Capa vectorial - Cualquier tipo]:

‘# Elementos de iluminacién[Capa vectorial - Cualquier tipo]:

-« Parques, jandines y dreas naturales| Capa vectorial - Cualquier

tipo]:
- Condicionante espacial|Seleccion]:
&l idad estructural de edi leccion].

& Estructura formal del NR[Seleccitn]:

# Sup. min. edificable NRHT[Numerical_Value]:

# Sup. min. edificable NRC[Numerical_Value]:

‘# Distancias incluidas para DMC[Seleccion]:

-« Edific. para buffers y la DMC en NRHT[Seleccién]:

& Edific. para buffers y Ia DMC en NRC|[Seleccitn]:

# Area minima de edificacién en parcela[Numerical_Value]:
& ;Una parcela una edificacién?[Boolean]:

& Superficie minima de parcela edificada[Numerical Value]:
-« Archivo con los datos preprocesados|Filepath]:

-« Carpeta donde guardar soluciones|[Filepath]:

~

B3

Salidas

‘# Delimitacion preprocesado[Capa vectorial - Poligono]:

Informacion adicional

Linea de comandos

Usage: runalg( "ruralarsspreprocessinggui”,
BUILDINGS[Vector Layer],
INPUT_LAYER[Vector Layer],
LAND_USES[OptlanEl Vector

Layer],

PLOT_ASPECT[Optional Vector
Layer],

SLOPE[Optional Vector Layer],

ROADS_LINES[Optional Vector
Layer],

ROADS_FOLYGONS[Optional
Vector Layer],

SEWERAGE NET[Optional Vector
Layer],

WATER_SUPFLY[Optional Vector
Layer],

LIGHTING POINTS[Opticmal
Vector Layer],

PARKS GARDENS [Optional Vector
Layer],

SPATIAL DETERMINANT[Selsction],

ETRUCTUML_INTENSITY[SElECtan] .
STRUCTURAL SHAPE[Selection],

TRADITIONAL EBUILDAELE MINIMUN PLOT[Numerical Value],

COMMON_BUILDAELE MINIMUN PLOT[Nuwerical Value],

PERCENTAGE_BULDINGS_IN_DMC[S=lection],

¢HOOZE_HOUSINGS_OR_NOT FOR_TRADITIONAL BUFFERS[3election],
CHOOZE_HOUSINGS_OF_NOT FOR_COMMON BUFFERS[Selection],

MIN_EUVILDING AREA_IN PLOT[Numerical Value],
BUILDING TO_ONE_PLOT[Boolean],

BUILDING_TO_SEVERAL PLOTS_SURFACE[Humerical Value],

PREPROCESSING_DATA_FILE_WAME[Filepathl.
OUTBUT FOLDER[Filepath],
RESULT[output vector layer],
;

~
< >

Fonte: Elaboracion propia.

Modelo de datos para o algoritmo:

E necesario establecer un modelo de datos que nos indique as caracteristicas que debe

ter os datos de entrada para o correcto funcionamento do algoritmo.
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CAMPOS SELECCIONABLES:

Fig. 4: Captura dos requirimentos de entrada de datos a seleccionar no algoritmo

Opriones |
Condicionante espacial |NR de montaria w |
Inkensidad estructural de edificado |Media intensidad A |
Estruckura Formal del MR |NR en forma de circulo w |
Sup. min, edificable MRHT 7000 |
Sup. min. edificable MR.C |300.0 [
Distancias incluidas para DMC |?5% V_!

Edific. para buffers v la DMC en MRHT |'v'iviendas tradicionales |

Edific. para buffers v la DMC en MWRC |EdiFicacinnes para consoidacian v | i
Area minima de edificacién en parcela |?D.D |

iUna parcela una edificacidn? Fl

Superficie minima de parcela edificada ,?'l,'l,'l,'l,DDtleEnts and SEttings'l,'l,'l,Iadmin_tmp'l,'l,'l,'|,Escritorio'|,7|,.'i,'i,-|-f)-.;tos |
Archivo con los datos preprocesados |# ED
Carpeta donde guardar soluciones | 9 EE]

Salidas
Cielimitacian preprocesadolvectorial] E.[EH?'IE!‘?_".'.EH archiva kemaoral] |E] ‘

» ~
[ < ] ’;in_cmp\\\'\nsc;ﬁcoz ioh WA Dasesh, "H") | [ =] ] Aceptar ] [ Zancelar ] E

Fonte: Elaboracion propia.

Condicionante espacial:

Non afecta 6 algoritmo, sé ten valor informativo e de clasificacion.

Fig. 5: Captura da opcions seleccionables

Miicleos rurales: Algoritmo de preprocesado

Fat&metros

|

Opcianes

Condicionante espacial MR, de montafia ¥

Inkensidad estructural de edificado

MR de montafia
MR, de inketior

Estructura formal del MR

Sup. min. edificable MRHT MR de litoral
MR, de proximidad a area urbana
Sup. min. edificable NR.C SO

Fonte: Elaboracién propia.




Intensidad estrutural de edificado:

Non afecta 6 algoritmo, sé ten valor informativo e de clasificacidn.

Fig. 6: Captura da opciéns seleccionables

licleos rurales: Alporitmo de preprocesado

Parametros |
Opciones
Condicionante espacial I_NR de mnntaﬁ@__ Y » 9 =
Intensidad estruckural de edificado Media intensidad o, " 4 E v

Estructura Formal del MR

Sup. min, edificable MRHT Media inkensidad
sup. min. edificable MRC Eaja intensidad
Sin inkesidad

Diskancias incluidas para DMC T : 7 ¥

Fonte: Elaboracién propia.

Estructura fomal del NR:

Non afecta 6 algoritmo, so6 ten valor informativo e de clasificacion.

Fig. 7: Captura da opcions seleccionables

Condicionarte espacial rlN_R de interior hd |
Intensidad estructural de edificado E’Iedia inbensidad b |
Estructura farmal del MR [MR. en Farma de circulo [»]

| ‘ Sup. min. edificable NRHT

| ) A MR en forma de
Stp. min. edificable NRC MR en forma de cuadrado
MR en forma de rectangulo
MR en forma irregular
FUTRTET TS Tr T TaTe,

Distancias incluidas para DMC

Edific. para buffers v la DMC en MRHT

Edific, para buffers v la DMZ en MR.C |EdiFicaci0nes para consolidacidn ~ |

’ ’ Area minimz de edificacién en parcela |?IZI.D |

Fonte: Elaboracién propia.

Sup. min. edificable NRHT:



Escollerase o valor que se desexe en m2, que pode ser coincidente co establecido pola
lexislacion en vigor ou non.

Sup. min. edificable NRC:

Escollerase o valor que se desexe en m2, que pode ser coincidente co establecido pola
lexislacién en vigor ou non.

Distancias incluidas para DMC:

DMC: é a distancia minima caracteristica; esta distancia é unha alternativa a distancia proposta
pola lei 9/2002 (LOUG) de 50 metros para formar parte do Nucleo Rural Histérico — Tradicional.
Tratase dunha distancia variable calculada de acordo a morfoloxia do asentamento de
poboacion e relacionada coas distancia entre os seus edificios.

Calculase as distancias entre os centroides de cada dous edificios, sendo a DMC a media da
porcentaxe escollida no despregable das distancias menores.

et e mmemmmm e ool

Sup. min, edificable NRC 300.0

Distancias incluidas para DMC 75% v

Edific. para buffers v la DMC en NRHT
Edific. para buffers v la DMC en NRC

&rea minima de edificacion en parcela 70.0

Mm = mmvm sl e e m iR i L /i

Edific. Para buffers y la DMC en NRHT:

Edific. para buffers v la DMC en MREHT Viviendas tradicionales ﬂ
Edificaciones tradicionales

Escollerase o valor das edificacidns a partir do cal se vai calcular a DMC (vivendas tradicionais
ou edificacions tradicionais)

Edific. Para buffers 'y la DMC en NRC:

Edific. para buffers v la DMC en MRIC Wiviendas ﬂ
Edificaciones para consolidacidn

Escollerase o valor das edificacidns a partir do cal se vai calcular a DMC (vivendas ou
edificacidns para consolidacion)

Area minima de edificacién en parcela:

Valor numérico que establecera o usuario. Enténdese como a area minima que unha
edificacidén ten que ter sobre unha parcela para que se considere que dita edificacién pertence
a esa parcela. No caso de que ningunha interseccién supere a superficie minima, considerarase
que a parcela con mais superficie de interseccion serd a parcela a que pertenza a edificacién.

¢Unha parcela unha edificacion?:



Valor boleano (si ou non), que establecera o usuario.
Superficie minima de parcela edificada:

Valor numérico que establecera o usuario. Enténdese como a superficie minima edificada que
tera unha parcela para considerarse edificada.

Archivo con los datos preprocesados:

Tipo de arquivo serializable® , que contera os datos necesarios para executar o algoritmo .Aqui
definirase a ruta da carpeta na que se gardara o arquivo e nome do mesmo.

Capeta donde guardar soluciones:

Aqui definirase a ruta da carpeta onde gardar as solucidns. Xerarase un tipo de arquivo
Filepath.

SALIDAS:
Delimitacion preprocesado [vectorial]:

Formato de arquivo shapefile que conten as parcelas despois do preprocesado. Aqui definirase
a ruta da carpeta na que se gardara o arquivo e nome do mesmo.

1 . .
Formato de arquivo no que se codifica un obxecto, neste caso Java, para poder almacenalo ou
transmitilo por unha rede. Ten a capacidade de poder deserializarse para recuperar o obxecto orixinal.



